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的 集群 和 HUD 上 显示 车 辆 的 后 方 视野 的 拍摄 图 
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驾驶 员 座 椅 前 方 的 集群 和 HUD 上 显示 根据 车 辆 速 


度 、 换 档 ` 转 向 信号 的 内 烁 和 方向 盘 的 转向 方向 


的 车 辆 中 央 后 方 ` 左 后 侧 和 右 后 侧 的 视野 的 至 少 
一 个 图 像 。 因 此 ,驾驶 员 可 根据 各 自 的 情况 容易 
地 观察 后 方 视野 。 此 外 ,该 HUD 集 成 集群 系统 显示 
根据 位 于 车 辆 附近 或 正在 接近 车 辆 的 物体 的 车 
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1 .用 于 车 载 摄像 头 的 HUD 集 成 集群 系统 ,包括 : 

后 方 拍摄 单元 ,包括 后 方 摄像 头 和 水 平 旋转 电机 ,所 述 后 方 摄像 头 水 平 可 旋转 地 联接 
到 车 辆 的 后 部 以 拍摄 车 辆 中 央 后 方 、 左 后 侧 或 右 后 侧 的 图 像 ,并 且 水 平 旋 转 电 机 安装 在 车 
辆 的 后 部 ,以 水 平地 旋转 所 述 后 方 摄像 头 并 且 具 有 与 所 述 后 方 摄像 头 联接 的 水 平 输出 

多 个 后 方 感 测 单 元 ,安装 在 所 述 车 辆 的 后 部 ,以 感 测 位 于 所 述 车 辆 中 央 后 方 以 及 左 后 
侧 和 右 后 侧 或 接近 所 述 车 辆 的 物体 ; 

集群 ,其 安装 在 车 辆 的 方向 盘 前 方 的 仪表 板 中 ,并 且 电 连接 到 电子 控制 单元 ,用 于 从 安 
装 在 车 辆 中 的 各 种 传感器 接收 信息 以 显示 当前 的 车 辆 驾驶 状况 ,所 述 集 群 包括 集群 显示 单 
元 ,其 配置 为 显示 与 所 述 车 辆 的 位 置 和 路 线 相关 的 路 线 信息 或 者 由 所 述 后 方 拍 摄 单元 拍摄 
的 所 述 车 辆 的 中 央 后 方 、 左 后 侧 和 右 后 侧 的 图 像 中 的 至 少 一 个 ,同时 以 内 交 的 方式 根据 后 
方 感 测 单 元 感 测 值 显示 警示 灯 ;以 及 

HUD, 其 电 连 接 到 集群 和 电子 控制 单元 以 显示 车 辆 的 当前 驾驶 状况 ,并 且 使 得 显示 在 集 
群 的 集群 显示 单元 上 的 图 像 和 警示 灯 投 影 到 车 辆 的 驾驶 员 座 椅 前 方 的 挡 风 玻 璃 上 ,HUD 安 
装 在 萄 驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 中 ， 

其 中 ,所 述 集群 包括 : 

驾驶 状况 显示 单元 ,其 配置 为 从 电子 控制 单元 接收 车 辆 的 驾驶 状况 数据 ,并 以 模拟 或 
数字 方式 显示 车 辆 的 当前 驾驶 状况 ,包括 车 辆 的 速度 和 燃油 量 ， 

全 球 定位 系统 ,其 配置 为 接收 全 球 定位 系统 信号 并 计算 与 车 辆 的 位 置 和 路 线 相关 的 路 
REE, 

集群 微型 计算 机 ,其 配置 为 接收 后 方 感 测 单元 的 感 测 值 并 控制 来 自 后 方 拍摄 单元 的 拍 
摄 图 像 , 和 所 述 警示 灯 一 起 显示 在 所 述 集群 显示 单元 上 ,所 述 集群 微型 计算 机 通过 从 所 述 
电子 控制 单元 接收 所 述 车 辆 的 速度 、 换 档 位 置 、 转 向 信号 的 闪烁 和 方向 盘 的 转向 方向 来 控 
制 所 述 后 方 拍摄 单元 ,以 选择 性 地 拍摄 所 述 车 辆 的 中 央 后 方 `. 左 后 侧 或 右 后 侧 的 图 像 ,并 且 
通过 接收 来 自 全 球 定 位 系统 的 计算 信号 来 控制 要 在 集群 显示 单元 上 显示 的 路 线 信息 ， 
图 形 处 理 器 ,其 配置 为 从 集群 微型 计算 机 接收 拍摄 图 像 的 图 形 数据 .显示 在 集群 显示 
单元 上 的 警示 灯 或 路 线 信 息 ,并 将 其 传送 到 HUD。 

2. 根 据 权 利 要 求 1 所 述 的 HUD 集 成 集群 系统 ,其 中 所 述 后 方 感 测 单元 包括 超声 波 传感器 
和 雷达 传感器 中 的 至 少 一 个 。 

3. 根 据 权利 要 求 1 所 述 的 HUD 集 成 集群 系统 ,其 中 所 述 集群 显示 单元 包括 : 

位 于 集群 显示 单元 中 心 的 中 心 区域 ; 
连接 到 中 心 区 域 并 位 于 中 心 区 域 左 侧 的 左 侧 区 域 ;以 及 
连接 到 中 心 区 域 并 位 于 中 心 区 域 右 侧 的 右 侧 区 域 。 

4. 根 据 权利 要 求 3 所 述 的 HUD 集 成 集群 系统 ,其 中 所 述 集群 微型 计算 机 包括 : 

路 线 模式 ,用 于 当 没 有 转换 到 倒车 模式 、 转 向 信号 闪烁 以 及 执行 车 辆 的 方向 盘 逆 时 针 
或 顺 时 针 旋 转 时 控制 待 显示 在 集群 显示 单元 的 中 心 区 域 . 左 侧 区 域 和 右 侧 区 域 中 的 路 线 信 


To 


倒车 模式 ,用 于 在 车 辆 的 倒车 模式 下 当 车 辆 根据 方向 盘 的 旋转 方向 直线 倒车 ` 向 左 倒 
车 或 向 右 倒 车 时 控制 与 车 辆 的 倒车 方向 相对 应 的 拍摄 图 像 显 示 在 集群 显示 单元 的 中 心 区 
域 、 左 側 区 域 和 右側 区 域 中 , 
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左 转 模式 ,用 于 在 车 辆 的 传动 机 构 模 式 当 发 生 左 转 信号 的 闪烁 和 方向 盘 的 逆 时 针 旋 转 
的 任意 一 个 时 ,控制 车 辆 左 后 侧 的 拍摄 图 像 显 示 在 集群 显示 单元 的 中 心 区 域 和 右 侧 区 域 
中 ,并 且 左 箭头 以 闪烁 的 方式 显示 在 集群 显示 单元 的 左 侧 区 域 中 ; 

右 转 模 式 ,用 于 在 车 辆 的 传动 机 构 模式 当 发 生 右 转 信号 的 闪烁 和 方向 盘 的 顺 时 针 旋 转 
的 任意 一 个 时 ,控制 车 辆 右 后 侧 的 拍摄 图 像 显 示 在 集群 显示 单元 的 中 心 区 域 和 左 侧 区 域 
中 ,并 且 右 箭头 以 闪烁 的 方式 显示 在 集群 显示 单元 的 右 侧 区 域 中 :以 及 

警示 模式 ,用 于 当 通 过 倒车 模式 、 左 转 模 式 或 右 转 模式 中 的 后 方 感 测 单元 感 测 到 物体 
从 车 辆 的 左 后 侧 接近 车 辆 时 控制 警示 灯 以 闪烁 的 方式 显示 在 左 侧 区 域 中 ,并 且 用 于 当 感 测 
到 物体 从 车 辆 的 右 后 侧 接近 车 辆 时 控制 警示 灯 以 闪烁 的 方式 显示 在 右 侧 区 域 中 。 

5 .根据 权 利 要 求 4 所 述 的 HUD 集 成 集群 系统 ,其 中 所 述 后 方 拍摄 单元 还 包括 ; 

垂直 旋转 电机 ,其 具有 与 水 平 旋转 电机 联接 的 垂直 输出 轴 , 以 使 得 后 方 摄像 头 能 够 在 
垂直 旋转 的 同时 拍摄 车 辆 的 中 央 后 方 ` 左 后 侧 或 右 后 侧 的 图 像 ， 

其 中 ,在 所 述 倒车 模式 中 , 当 从 所 述 电 子 控制 单元 接收 的 所 述 车 辆 速度 超过 预存 储 的 
速度 时 ,所 述 后 方 拍摄 单元 的 所 述 后 方 摄像 头 可 被 控制 为 向 上 旋转 ,并 且 当 所 述 车 辆 的 速 
度 小 于 预存 储 的 速度 时 可 被 控制 为 向 下 旋转 。 

6. 根 据 权 利 要 求 4 所 述 的 HUD 集 成 集群 系统 ,其 中 HUD 包 括 : 

HUD 显 示 面 板 ,其 配置 为 从 已 经 接收 到 图 形 数据 的 图 形 处 理 器 接收 集群 微型 计算 机 的 
路 线 模式 、 倒 车 模式 、 左 转 模 式 、 右 转 模 式 和 警示 模式 中 的 每 一 个 的 图 形 数据 并 显示 ,HUD 显 
示 面 板 固 定安 装 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 中 ; 

背景 灯 , 固 定安 装 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 中 并 且 配 置 为 向 HUD 显 示 面 板 提供 光 ; 

光学 系统 ,固定 安装 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 中 并 且 配 置 为 将 显示 在 HUD 显 示 面 板 
上 的 图 像 的 放大 或 缩小 版 本 投影 到 车 辆 的 驾驶 员 座 椅 前 方 的 挡 风 玻璃 上 ;以 及 

HUD 微 型 计算 机 , 其 配置 为 根据 白天 和 黑夜 的 外 部 环境 调节 背景 灯 的 亮度 。 

7. 根 据 权 利 要 求 6 所 述 的 HUD 集 成 集群 系统 ,其 中 所 述 HUD 还 包括 ; 

组 合 器 ,其 安装 在 车 辆 的 四 驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 上 ,以 便 从 仪表 板 突出 或 者 可 垂直 
获得 ， 

其 中 光学 系统 固定 安装 在 芍 驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 上 ,并且 将 显示 在 HUD 显 示 面 板 上 
的 图 像 的 放大 或 缩小 版 本 投影 到 组 合 器 上 。 

8 .根据 权利 要 求 1 所 述 的 HUD 集 成 集群 系统 ,其 中 所 述 集群 还 包括 ; 

震动 传感器 ,其 配置 为 感 测 施加 在 车 辆 上 的 外 部 冲击 ;以 及 

存储 器 单元 ,其 具有 可 获取 地 与 其 联接 的 存储 卡 , 以 根据 震动 传感器 的 检测 值 存储 由 
后 方 拍摄 单元 拍摄 的 图 像 ,存储 器 单元 根据 存储 卡 的 剩余 存储 空间 自动 格式 化 存储 卡 或 者 
以 时 间 顺 序 自动 删除 拍摄 的 图 像 。 

9 .根据 权利 要 求 1 所 述 的 HUD 集 成 集群 系统 ,还 包括 : 

转向 角 传 感 器 ,其 配置 为 检测 方向 盘 的 转向 角 , 并 将 检测 到 的 角度 值 传 送 到 ECU， 

其 中 ,集群 微型 计算 机 从 电子 控制 单元 接收 方向 盘 的 转向 角 和 车辆 速度 ,并 且 根据 方 
向 盘 的 转向 角 和 车 辆 速度 来 控制 后 方 拍摄 单元 改变 水 平 拍摄 范围 。 

10. 根 据 权利 要 求 1 所 述 的 HUD 集 成 集群 系统 ,还 包括 : 

侧面 拍摄 单元 ,其 包括 安装 在 靠近 驾驶 员 座 椅 的 侧 视 镜 处 的 驾驶 员 座 椅 侧 摄像 头 和 安 
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装 在 靠近 副 芍 驶 座 椅 的 侧 视 镜 处 的 副 轰 驶 座 椅 侧 摄像 头 ,如 


座 椅 侧 摄像 头 配置 为 拍摄 车 辆 左 侧 和 右 侧 的 图 


其 中 所 述 集群 的 集群 微型 计算 机 从 电子 控 


像 ， 


驾驶 员 座 椅 侧 摄 
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受 像 头 以 及 副 轰 驶 


制 单元 接收 车 辆 速度 、 换 档 位 置 、 转 弯 信 和 号 


的 内 烁 和 方向 盘 的 转向 方向 ,并且 根据 车 辆 的 转弯 方向 和 车 道 的 变化 方向 在 集群 显示 单元 
上 一 起 显示 由 侧面 拍摄 单元 拍摄 的 图 像 和 由 后 拍摄 单元 拍摄 的 图 像 ， 


其 中 所 述 HUD 将 显示 在 所 述 集群 显示 单元 上 的 来 自 侧 面 # 


头 包括 : 


后 方 视 野 的 图 像 ， 


其 中 在 传动 机 构 模 式 下 当 集 群 微型 计算 机 从 电子 控 
驶 员 座 椅 闪 烁 或 方向 盘 转向 到 副 罗 驶 员 座 椅 的 方向 时 ,集群 将 由 副 罗 驶 座 椅 前 摄 


图 像 通过 集群 的 图 形 处 理 器 投影 到 所 述 挡 风 玻璃 上 。 
11 .根据 权利 要 求 10 所 述 的 HUD 集 成 集群 系统 ,其 中 侧面 拍摄 单元 的 副 轰 


日 摄 单元 和 后 拍摄 


单元 的 拍摄 


驶 座 椅 侧 摄像 


副 芝 驶 座 椅 前 摄像 头 和 副 驾 驶 座 椅 后 摄像 头 ,其 配置 为 


轰 驶 座 椅 后 摄像 头 拍摄 的 图 像 以 及 由 后 方 拍摄 
Es 


单元 拍摄 


的 医 


12. 根 据 权利 要 求 10 所 述 的 HUD 集 成 集群 系统 ,还 包括 : 


安装 在 车 辆 前 方 的 前 拍摄 单元 ,以 拍摄 车 辆 前 方 视 野 的 图 


制 单元 接收 到 转 癌 
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EE E 
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型 


像 一 起 显示 在 集群 显示 单元 


像 ， 


其 中 集群 的 集群 微型 计算 机 从 电子 控制 单元 接收 车 辆 速度 和 变速 位 置 ,并 且 在 传动 机 


构 模 式 下 当 车 辆 速度 小 于 或 等 于 特定 速度 时 ,集群 将 来 自前 拍摄 单元 拍摄 的 图 


群 显示 单元 上 ， 


其 中 HUD 将 显示 在 集群 显示 单元 上 的 前 拍摄 单元 拍 提 


到 挡 风 玻璃 上 。 


е 


像 由 集群 的 图 


形 处 理 


像 显示 在 集 


器 投影 
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车 载 摄像 头 的 HUD 集 成 集群 系统 


技术 领域 
[0001] 本 发 明 涉 及 用 于 和 车载 摄像 头 的 平视 显示 器 (НОЮ) 集成 集群 系统 ,其 在 集群 和 HUD 上 
显示 关于 车 辆 芍 驶 状况 的 各 种 信息 以 及 由 安装 在 车 辆 外 部 的 摄像 头 拍摄 的 图 像 。 


背景 技术 

[0002] “车辆 是 使 使 用 车 辆 的 用 户 沿 期 望 方向 移动 的 运输 工具 。 和 车辆 的 典型 示例 是 汽车 。 

当 车 辆 为 用 户 提供 运动 方便 时 , 它 需 要 用 户 在 驾驶 期 间 不 仅 要 注意 前 方 环 境 , 而 且 还 要 注 

意 后 方 环境 。 在 这 里 ,前 方 和 后 方 环境 表示 位 于 车 辆 周围 或 接近 车 辆 的 物体 , 即 对 驾驶 的 妨 

л И 

[0003] 芍 驶 车 辆 , 即 驾 驶 员 在 观察 车 辆 1 前 方 的 挡 风 玻 璃 8 的 同时 将 他 /她 的 视线 从 

к з. 频 输 出 、 视 频 输出 、 路 线 引导 和 显 

示 来 自 后 置 摄像 头 的 图 像 的 功能 的 导航 系统 6 已 经 附加 地 安装 在 中 心仪 表 板 中 ,中 心仪 表 

板 安装 在 仪表 板 2 的 中 心 , 以 便 进一步 增强 驾驶 员 的 便利 性 ,因此 ,驾驶 员 转 移 他 /她 的 视线 

不 仅 要 观察 集群 3、 侧 视 镜 4 和 后 视 镜 5, 而 且 还 要 观察 到 导航 系统 6。 

[0004] ”和 芍 驶 员 视 线 的 频繁 转移 可 能 是 不 方便 的 ,并 造成 疲劳 ,并 且 甚 至 导致 由 于 从 前 方 

视 时 分 心 而 导致 的 交通 事故 ,这些 问 题 都 需要 解决 。 

[0005] ”同时 ,如 图 2 和 3 所 示 , 设 置 有 平视 显示 器 (HUD) 9 的 车 辆 1 已 经 开发 并 发 布 ,以 减少 
区 驶 员 的 视线 转移 距离 和 视线 转移 时 间 ,该 平视 显示 器 9 配置 为 将 与 车 辆 的 驾驶 状况 和 路 

线 引 导 相 关 的 图 像 投影 到 驾驶 员 座 椅 前 方 的 挡 风 玻 璃 8 上 以 及 安装 到 驾驶 员 座 椅 前 方 的 仪 

表 板 20 中 的 集群 ?3 上。 集群 ?和 HUD 9 电 连 接 到 ECU 上 ,其 接收 来 自 安装 在 车 辆 中 的 各 种 传 感 

器 的 信息 ,以 显示 与 车 辆 的 芍 驶 状况 和 路 线 引 导 相 关 的 图 形 图 像 。 

[0006] ”然而 ,HUD 9 仅 显 示 与 车 辆 的 鸭 驶 状况 和 路 线 引 导 相 关 的 图 像 , 因 此 蜀 驶 员 需 要 将 

他 /她 的 视线 从 挡 风 玻璃 转移 到 侧 视 镜 和 后 视 镜 ,以 观察 车 辆 后 方 的 环境 。 


发 明 内 容 

[0007] ”因此 ,鉴于 上 述 问 题 提 出 了 本 发 明 , 本 发 明 的 目的 是 提供 用 于 车 载 摄像 头 的 HUD 集 
成 集群 系统 ,其 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 集群 和 HUD 上 显示 车 辆 后 方 视野 的 拍摄 图 像 ,以 便 减 少 
在 观察 车 辆 后 方 环境 时 的 视线 转移 距离 和 视线 转移 时 间 ,并且 防 止 由 于 从 前 方 视野 分 心 而 
导致 的 交通 事故 。 

[0008] “本 发 明 的 另 一 个 目的 是 提供 用 于 车 载 摄像 头 的 HUD 集 成 集群 系统 ,其 在 驾驶 员 座 
椅 前 方 的 集群 和 HUD 上 显示 根据 车 辆 的 速度 、 换 档 ` 转 向 信号 的 闪烁 和 方向 盘 的 转向 方向 的 
车 辆 中 央 后 方 、 左 后 侧 和 右 后 侧 的 视野 的 至 少 一 个 图 像 , 使 得 驾驶 员 能 够 根据 各 自 的 情况 
容易 地 观察 后 方 视野 。 

[0009] ”本 发 明 的 另 一 个 目的 是 提供 用 于 车 载 摄 像 头 的 HUD 集 成 集群 系统 ,其 显示 根据 位 
于 车 辆 附近 或 接近 车 辆 的 物体 的 车 辆 后 方 视野 的 拍摄 图 像 以 及 警示 灯 , 因 此 当 车 辆 倒车 或 
改变 车 道 时 可 容易 地 吸引 驾驶 员 的 注意 。 
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[0010] SAHE НАЕ ВЕ HT ERKEK АЈНОРр ҺЕ Н RIL, ДЕ A BF А 
МВА А Е.А] STF A BF REF Аа 288 BR AER ОЈ ЕЯ ЕД ЖЫ. E 2 АА 
前 方 并 且 由 于 前 方 物体 而 不 容易 从 驾驶 员 座 椅 看 到 的 拍摄 图 像 ,从 而 便于 车 道 改变 至 右 车 
道 。 

L0011] ”通过 以 下 详细 描述 和 优选 实施 方式 并 结合 附 图 ,其 它 目 的 、 优 点 和 新 特征 将 变 得 
显而易见 。 

[0012] ”根据 本 发 明 , 上 述 和 其 它 目 的 可 通过 提供 用 于 车 载 摄 像 头 的 平视 显示 器 HUD) Ж 
成 集群 系统 来 实现 ,该 系统 包括 :后 方 拍摄 单元 ,包括 后 方 摄像 头 和 水 平 旋转 电机 ,该 后 方 
摄像 头 水 平 可 旋转 地 联接 到 车 辆 的 后 部 以 拍摄 车 辆 中 央 后 方 、 左 后 侧 或 右 后 侧 的 图 像 , 并 
且 水 平 旋转 电机 安装 在 车 辆 的 后 部 ,以 水 平地 旋转 该 后 方 摄像 头 并 且 具 有 与 该 后 方 摄像 头 
联接 的 水 平 输出 轴 ; 多 个 后 方 感 测 单元 ,其 安装 在 该 车 辆 后 部 ,以 感 测 位 于 该 车 辆 中 央 后 方 
以 及 左 后 侧 和 右 后 侧 或 接近 该 车 辆 的 物体 ;集群 ,其 安装 在 车 辆 的 方向 盘 前 方 的 仪表 板 中 ， 
并 且 电 连接 到 电子 控制 单元 (ECU) ,用 于 从 安装 在 车 辆 中 的 各 种 传感器 接收 信息 以 显示 当 
前 的 车 辆 驾驶 状况 ,该 集群 包括 集群 显示 单元 ,其 配置 为 显示 与 该 车 辆 位 置 和 路 线 相 关 的 
路 线 信 息 或 者 由 后 方 折 摄 单元 哲 摄 的 该 车 辆 的 中 央 后 方 、 左 后 侧 和 右 后 侧 的 图 像 中 的 至 少 
一 个 ,同时 以 内 光 的 方式 根据 后 方 感 测 单 元 感 测 值 显示 警示 灯 ; 以 及 HUD, 其 电 连 接 到 集群 
和 ECU 以 显示 车 辆 的 当前 芍 驶 状况 ,并 且 使 得 显示 在 集群 的 集群 显示 单元 上 的 图 像 和 警示 
灯 投 影 到 车 辆 的 芍 驶 员 座 椅 前 方 的 挡 风 玻璃 上 ,该 HUD 安 装 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 中 。 
[0013] 后方 感 测 单元 可 包括 超声 波 传感器 和 雷达 传感器 中 的 至 少 一 个 。 

[0014] ”集群 可 包括 驾驶 状况 显示 单元 ,其 配置 为 从 ECU 接 收 车 辆 的 驾驶 状况 数据 ,并 以 模 
拟 或 数字 方式 显示 车 辆 的 当前 芍 驶 状况 ,包括 车 辆 的 速度 和 燃油 量 ;全 球 定位 系统 (СР), 
其 配置 为 接收 6PS 信 号 并 计算 与 车 辆 的 位 置 和 路 线 相关 的 路 线 信 息 ;集群 微型 计算 机 ,其 配 
置 为 接收 后 方 感 测 单元 的 感 测 值 并 控制 来 自 后 方 拍摄 单元 的 拍摄 图 像 、 警 示 灯 一 起 显示 在 
集群 显示 单元 上 ,该 集群 微型 计算 机 通过 从 该 ECU 接 收 该 车 辆 的 速度 、 换 档 位 置 、 转 向 信号 
的 内 烁 和 方向 盘 的 转向 方向 来 控制 该 后 方 拍摄 单元 ,以 选择 性 地 拍摄 该 车 辆 的 中 央 后 方 、 
左 后 侧 或 右 后 侧 的 图 像 , 并 且 通 过 接收 来 自 GPS 的 计算 信号 来 控制 要 在 集群 显示 单元 上 显 
示 的 路 线 信息 ;以 及 图 形 处 理 器 ,其 配置 为 从 集群 微型 计算 机 接收 拍摄 图 像 的 图 形 数 据 、 显 
示 在 集群 显示 单元 上 的 警示 灯 或 路 线 信 息 , 并 将 其 传送 到 HUD。 

[0015] ”集群 显示 单元 可 包括 位 于 集群 显示 单元 中 心 的 中 心 区 域 连 接 到 该 中 心 区 域 并 位 
于 中 心 区 域 左 侧 的 左 侧 区 域 以 及 连接 到 该 中 心 区 域 并 位 于 中 心 区 域 右 侧 的 右 侧 区 域 。 
[0016] ”该 集群 微型 计算 机 可 包括 路 线 模式 ,用 于 当 没 有 转换 到 倒车 模式 、 转 向 信号 闪烁 
以 及 执行 车 辆 的 方向 盘 逆 时 针 或 顺 时 针 旋 转 时 控制 待 显示 在 集群 显示 单元 的 中 心 区 域 . 左 
侧 区 域 和 右 侧 区 域 中 的 路 线 信息 ;倒车 模式 ,用 于 当 车 辆 在 车 辆 的 倒车 模式 下 根据 方向 盘 
的 旋转 方 同 直线 倒车 、 同 左 倒车 或 同 右 倒车 时 控制 与 车 辆 的 倒车 方 同 相对 应 的 拍摄 图 像 显 
示 在 集群 显示 单元 的 中 心 区 域 . 左 侧 区 域 和 右 侧 区 域 中 ; 左 转 模式 ,用 于 在 车 辆 的 传动 机 构 
模式 中 当 左 转 信 号 内 烁 和 方向 盘 的 逆 时 针 旋 转 任 意 一 个 发 生 时 ,控制 车 辆 左 后 侧 的 拍摄 区 
像 显示 在 集群 显示 单元 的 中 心 区 域 和 右 侧 区 域 中 ,并 且 左 箭头 以 闪烁 的 方式 显示 在 集群 显 
示 单 元 的 左 侧 区 域 中 ; 右 转 模式 ,用 于 在 车 辆 的 传动 机 构 模 式 中 当 右 转 信 号 的 闪烁 和 方向 
盘 的 顺 时 针 旋 转 的 任意 一 个 发 生 时 ,控制 车 辆 右 后 侧 的 拍摄 图 像 显 示 在 集群 显示 单元 的 中 
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心 区域 和 左 侧 区 域 中 ,并且 右 箭头 以 闪烁 的 方式 显示 在 集群 显示 单元 的 右 侧 区 域 中 ;以 及 
警示 模式 ,用 于 当 在 倒车 模式 、 左 转 模式 或 右 转 模式 中 ,后 方 感 测 单元 感 测 到 从 车 辆 的 左 后 
侧 接近 车 辆 的 物体 时 , 控 4 空 制 营 示 灯 以 闪烁 的 方式 显示 在 堪 侧 区 域 中 ,并 且 用 于 当 从 车 辆 的 
右 后 侧 感 测 到 物体 接近 车 辆 时 ,控制 警示 灯 以 闪烁 的 方式 显示 在 右 侧 区 域 中 。 
[0017] 后方 拍摄 单元 还 可 包括 垂直 旋转 电机 ,其 具有 与 水 平 旋转 电机 联接 的 垂直 输出 
轴 ，, 以 使 得 后 方 摄像 头 能 够 在 垂直 旋转 的 同时 拍摄 车 辆 的 中 央 后 方 ` 左 后 侧 或 右 后 侧 的 图 
像 ,其 中 ,在 倒车 模式 中 , 当 从 所 述 ECU 接 收 的 该 车 辆 速度 超过 预存 储 的 速度 时 ,该 后 方 拍 摄 
单元 的 所 述 后 方 摄像 头 可 被 控制 为 向 上 旋转 ,并 且 当 该 车 辆 的 速度 小 于 预存 储 的 速度 时 可 
被 控制 为 向 下 旋转 。 
[0018] ”HUD 包 括 HUD 显 示 面 板 , 其 配置 为 从 已 经 接收 到 图 形 数据 的 图 形 处 理 器 接收 集群 微 
型 计算 机 的 路 线 模式 、 倒 车 模式 、 左 转 模 式 、 右 转 模 式 和 警示 模式 中 的 每 一 个 的 图 形 数据 并 
显示 ,HUD 显 示 面 板 固定 安装 在 鸭 驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 中 ,背景 灯 固 定安 装 在 驾驶 员 座 椅 
前 方 的 仪表 板 中 并 且 配 置 为 向 HUD 显 示 面 板 提供 光 ,光学 系统 固定 安装 在 驾驶 员 座 椅 前 方 
的 仪表 板 中 并 且 配 置 为 将 显示 在 HUD 显 示 面 板 上 的 图 像 的 放大 或 缩小 版 本 投影 到 车 辆 的 轰 
驶 员 座 椅 前 方 的 挡 风 玻璃 上 ,以 及 HUD 微 型 计算 机 ,其 配置 为 根据 白天 和 黑夜 的 外 部 环境 调 
节 背 景 灯 的 亮度 。 
[0019] ”该 HUD 还 可 包括 组 合 器 ,其 安装 在 车 辆 的 驾驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 上 ,以 便 从 仪表 
板 突出 或 者 可 垂直 获得 ,其 中 光学 系统 可 固定 安装 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 上 ,并 且 将 
显示 在 HDD 显示 面板 上 的 图 像 的 放大 或 缩小 版 本 投影 到 组 合 器 上 。 
[0020] ”集群 还 可 包括 震动 传感器 ,其 配置 为 感 测 施加 在 车 辆 上 的 外 部 冲击 ;以 及 存储 器 
单元 ,其 具有 可 获取 地 与 其 联接 的 存储 卡 , 以 根据 震动 传感器 的 检测 值 存储 由 后 方 拍摄 单 
元 拍摄 的 图 像 ,该 存储 器 单元 根据 存储 卡 的 剩余 存储 空间 自动 格式 化 存储 卡 或 者 以 时 间 顺 
序 自动 删除 拍摄 的 图 像 。 
[0021] “HUD 集 成 集群 系统 还 可 包括 转向 角 传感器 ,其 配置 为 检测 方向 盘 的 转向 角 ,并 将 检 
测 到 的 角度 值 传送 到 ECU, 其 中 ,集群 微型 计算 机 可 从 ECU 接 收 方向 盘 的 转向 角 和 车 辆 速度 ， 
并 且 根 据 方 向 盘 的 转向 角 和 车 辆 速度 来 控制 后 方 拍摄 单元 改变 水 平 拍摄 范围 。 
[0022] HUD 集成 集群 系统 还 可 包括 侧面 拍摄 单元 ,其 包括 安装 在 靠近 驾驶 员 座 椅 的 侧 视 
镜 处 的 驾驶 员 座 椅 侧 摄像 头 和 安装 在 靠近 副 驾 驶 座 椅 的 侧 视 镜 处 的 副 驾 驶 座 椅 侧 摄 像 头 ， 
驾驶 员 座 椅 侧 摄像 头 以 及 副 和 驾驶 座 椅 侧 摄 像 头 配置 为 拍摄 车 辆 左 侧 和 右 侧 的 图 像 ,其 中 所 
述 集 群 的 集群 微型 计算 机 可 从 ECU 接 收 车 辆 速度 、 换 档 位 置 、 转 向 信号 的 闪烁 和 方向 盘 的 转 
向 方向 ,并 且 根 据 车 辆 的 转 弯 方向 和 车 道 的 变化 方 辐 在 集群 显示 单元 上 一 起 显示 由 侧面 拍 
摄 单元 拍摄 的 图 像 和 由 后 方 拍摄 单元 拍摄 的 图 像 ,其 中 所 述 HUD 可 通过 集群 的 图 形 处 理 器 
将 显示 在 所 述 集群 显示 单元 上 的 来 自 侧面 拍摄 单元 和 后 方 拍摄 单元 的 拍摄 图 像 投 影 到 所 
述 挡 风 玻璃 上 。 
[0023] “侧面 拍摄 单元 的 副 轰 驶 座 椅 侧 摄像 头 可 包括 副 轨 驶 座 椅 前 摄像 头 和 副 驾 驶 座 椅 
后 摄像 头 , 其 配置 为 拍摄 副 驾 驶 座 椅 的 前 方 视野 和 后 方 视野 的 图 像 ,其 中 在 传动 机 构 模 式 
下 当 集 群 微型 计算 机 从 ECU 接 收 到 转 癌 信号 朝向 副 鸭 驶 员 座 椅 闪 烁 或 方向 盘 转向 到 副 鸭 驶 
员 座 椅 的 方向 时 ,集群 可 将 由 副 驾 驶 座 椅 前 摄像 头 和 副 轰 驶 座 椅 后 摄像 头 拍摄 的 图 像 以 及 
由 后 方 拍摄 单元 拍摄 的 图 像 一 起 显示 在 集群 显示 单元 上 。 
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[0024] 
时 的 图 


构 模 式 下 当 车 辆 速度 小 于 或 等 于 特定 速度 时 ,该 集群 将 前 方 拍摄 
群 显示 单元 上 ,其 中 HUD 可 将 显示 在 集群 显示 单元 上 的 前 方 拍摄 


HUD 集 成 集群 系统 还 可 包括 安装 在 车 辆 前 方 的 前 方 拍摄 
像 , 其 中 该 集群 的 集群 微型 计算 机 可 从 ECU 接 收 车 辆 速度 和 变速 位 置 ,并 且 在 传动 机 


图 形 处 理 器 投影 到 挡 风 玻璃 上 。 


[0025] 


根据 本 发 明 实 施 方式 的 用 于 车 载 摄 
集群 和 HUD 上 显示 车 辆 的 后 方 视 野 的 拍摄 


说 明 书 


4/10 页 


车 辆 前 方 视 


单元 ,以 拍摄 


和 单元 拍摄 
和 单元 拍摄 


ЖИ 
和 的 图 


像 显示 在 集 
像 由 集群 的 


明 像 头 的 HUD 集 成 集群 系统 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 
像 .因此 ,可 在 观察 车 辆 后 方 的 环境 时 减少 视线 


Дз 


转移 距离 和 视线 转移 时 间 ,并 且 可 防止 由 于 从 前 方 视野 分 心 而 导致 的 交通 事故 。 


[0026] 
档 、 转 向 信和 号 
时 的 图 
[0027] 


[0028] 


附 图 说 明 
[0029] 


通过 


第 二 ,HUD 集 成 集群 系统 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 集群 和 HUD 上 显示 根据 车 辆 速度 386 


的 内 烁 和 方向 盘 的 转向 方向 的 车 辆 中 央 后 方 ` 左 后 侧 和 右 后 侧 的 至 少 一 个 视 


像 .因此 , 轰 
第 三 ,HU 
方 视野 的 拍摄 
第 四 ,HU 
座 椅 相对 应 的 后 视图 
椅 看 到 的 物体 的 拍摄 


дз 


ЧОКЕН Т ИЕ 


和 其 它 优 点 ,其 中 : 


[0030] 
[0031] 


g 
g 


[0032] 
[0033] 


g 
g 


明 的 第 一 实施 方式 的 用 于 车 载 摄 
5 是 说 明 拆 下 方向 盘 的 多 
6 是 说 明 根 据 图 


[0034] 
[0035] 
方 ; 

[0036] 
[0037] 
[0038] 
[0039] 
[0040] 
[0041] 
[0042] 
[0043] 


g 
g 


RRRRRRRRR 


|j. 


[0044] 


1 是 说 明日 


3 是 说 明 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 车 辆 内 部 部 分 的 剖 视 图 
4 是 说 明 车 辆 的 内 部 部 分 的 透视 图 ,3 
员 像 头 的 HUD 集 成 集群 系统 中 的 集群 和 HUD; 


7 是 说 明 根据 图 
8 是 说 明 根据 图 
9 是 说 明 根据 图 
明 根 据 图 
明 根 据 图 
明 根 据 图 
明 根 据 图 
明 根 据 图 


10 是 说 
11 是 说 
12 是 说 
13 是 说 
14 是 说 


15 谨 明了 位 于 或 接近 车 辆 后 方 的 物体 的 实施 例 ,用 于 说 明 根据 图 


驶 员 可 根据 各 自 的 1 


青 况 容易 地 观察 后 方 视 野 。 


D 集 成 集群 系统 显示 根据 位 于 车 辆 附近 或 正在 接近 车 辆 的 物体 的 车 辆 后 
像 和 警示 灯 。 因 此 , 当 车 辆 倒车 或 改变 车 道 时 可 容易 地 吸引 看 
D 和 集成 集群 系统 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 部 分 上 显示 与 驾驶 员 座 椅 和 副 轰 
像 以 及 位 于 


吉 驶 员 的 注意 。 
驾驶 
副 驾 驶 座 椅 前 方 并 且 由 于 前 方 物体 而 不 容易 从 驾驶 员 座 


а 


像 。 因 此 ， 


D; 


第 头 表示 的 车 辆 驾 
2 是 说 明 车 辆 的 内 部 部 分 的 透视 图 , 
技术 的 车 辆 集群 和 四 


可 促进 向 右 的 车 道 变换 。 


的 详细 描述 ,将 更 清楚 地 理解 本 发 明 的 上 述 和 其 它 目 的 、 特 征 


驶 员 的 视线 转移 的 透视 图 ; 
其 在 驾驶 员 座 椅 的 前 方 并 设置 有 根据 现 有 


4 的 实施 方式 的 车 辆 内 部 部 分 的 齐 视 


4 和 医 


,其 基于 图 
其 在 驾驶 员 座 椅 的 前 


2 的 实施 例 ; 
方 并 设置 有 根据 本 发 


4 的 实施 方式 的 透视 图 ; 


图 ,其 在 驾驶 员 座 椅 的 前 


6 的 实施 方式 的 车 辆 外 部 的 平面 图 ; 


7 的 实施 方式 的 后 方 拍摄 


单元 和 后 方 监视 器 的 放大 透视 图 


8 的 实施 方式 的 后 方 拍摄 
9 的 实施 方式 的 水 平 旋 转 的 后 方 摄 


単元 的 放 大 平面 図 : 
像 头 的 平面 图 


8 的 实施 方式 的 后 方 拍摄 
5 的 实施 方式 的 集群 的 放大 图 ; 
4 和 6 的 实施 方式 的 集群 和 HUD 的 详细 配置 的 系统 框图 ; 
13 的 实施 方式 的 路 线 模式 中 的 集群 和 HUD 的 视图 ; 


单元 的 拍摄 范围 的 平面 图 


13 的 实施 方式 


的 倒车 模式 、 左 转 模式 、 右 转 模式 和 警示 模式 ; 
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[0045] 
[0046] 
[0047] 
[0048] 
MA; 
[0049] 
[0050] 
[0051] 
[0052] 
[0053] 


[0054] 
[0055] 


说 
16 是 说 明 根据 图 


明 书 
15 的 实施 方式 的 倒车 模式 下 的 集群 和 HUD 的 视图 ; 


17 是 说 明 根 据 图 


18 是 说 明 根据 图 


AAAA 


19 和 20 是 说 明 根 据 图 


21 是 说 明 根 据 图 


22 是 说 


24 是 说 
25 是 说 


HERE & 


明 车 辆 的 内 部 部 分 的 透视 图 2 
发 明 的 第 二 实施 方式 的 用 于 车 载 摄 
图 26 是 根据 图 25 的 实施 方式 的 系统 框图 ; 


15 的 实施 方式 的 左 转 模式 下 的 集群 和 HUD 的 视图 ; 
15 的 实施 方式 的 右 转 模 式 和 警示 模式 下 的 集群 和 HUD 的 视图 ; 
9 的 实施 方式 的 后 方 拍摄 单元 的 另 一 实施 例 的 平面 图 


5 的 实施 方式 的 集群 的 男 一 实施 例 的 透视 图 ; 
明 根据 图 21 的 实施 方式 的 存储 器 单元 的 放大 透视 图 ; 
23 是 根据 图 21 的 实施 方式 的 系统 框图 ; 
明 根据 图 6 的 实施 方式 的 HUD 的 另 一 实施 例 的 剖 视 图 ; 
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和 側 


Ж ТЕЙ FA RAR HY I ZI FES EF ТЕҢИ А 


图 27 和 28 是 说 明 根 据 在 图 


拍摄 
[0056] 


[0057] 
[0058] 


[0059] 
像 ; 
[0060] 


[0061] 


范围 的 平面 图 ; 
29 是 说 明 设置 有 在 根据 本 发 明 的 第 三 实施 方式 的 用 于 车 载 摄像 头 的 邢 
群 系统 中 的 侧面 拍摄 单元 的 车 辆 外 部 的 平面 图 ; 

30 是 根据 图 29 的 实施 方式 的 系统 框图 ; 
31 示 出 了 位 于 车 辆 的 前 方 或 后 方 或 接近 车 辆 的 物体 的 实施 例 , 其 说 明了 在 根据 
式 的 集群 和 HUD 上 显示 由 侧面 拍摄 
31 的 实施 方式 的 集群 和 HUD 上 显示 由 侧面 


图 29 的 实施 方 


图 


图 


图 


图 32 是 说 明 在 根据 图 


图 


图 34 古 根据 图 


具体 实施 方式 


[0062] 


有 附 图 
[0063] 


后 方 拍摄 


[0064] 


单元 拍摄 的 图 


以 及 


25 的 实施 方式 中 的 方 辐 盘 的 转向 角 的 后 方 拍 扩 


像 ; 


员 像 头 的 HUD 集 成 集群 系统 中 的 转向 角 传 感 器 ; 


最 单元 的 


D 集 成 集 


现在 将 详细 参考 本 发 明 的 优选 实施 方式 ,其 实施 例 在 附 图 


中 使 用 的 相同 附 图 标记 指 代 相 同 或 相似 的 部 件 。 


根据 本 发 明 的 实施 方式 ,用 于 车 载 摄 


如 图 


的 后 部 以 水 平 旋转 后 方 摄 


摄像 头 110, 以 拍摄 中 央 后 方 BC、 左 后 侧 BL 或 右 后 侧 BR 的 图 像 。 后 方 拍摄 
旋转 电机 120, 其 安装 在 车 加 


33 是 说 明 设置 有 在 根据 本 发 明 的 第 四 实施 方式 的 用 于 车 载 摄 
群 系统 中 的 前 方 扫 摄 单元 的 车 辆 外 部 的 平面 图 ; 
33 的 实施 方式 的 系统 框图 。 


拍摄 单元 


-24 所 示 。 


НЕНУЕ 


及 像 头 的 HUD 集 成 集 


中 示 出 。 只 要 可 能 ,在 所 


人 像 头 的 平视 显示 器 (HUD) 集成 集群 系统 包括 
如 单元 100、 后 方 感 测 单元 200、 和 集群 300 和 HUD 400, 如 图 4 


6-11 和 13 所 示 , 后 方 拍 摄 单元 100 包 括 水 平 可 旋转 地 联接 到 车 辆 后 部 的 后 方 


单元 100 还 包括 水 平 


EK ,并且 设置 有 水 平 输出 基 


方 摄像 头 110 与 其 联接 。 在 这 里 ,后 方 拍摄 单元 100 可 安装 在 位 于 车 辆 1 后 方 的 行李 


ПЕ 
收 信息 
[0065] 


或 右 后 侧 BR 的 图 


8 所 示 。 另 外 ,拍摄 的 图 


,然后 传送 到 集群 300 ,这 将 在 后 面 描 


像 , 则 在 允许 将 在 后 面 描 


像 可 传送 到 ECU30， 
Ж 
配置 后 方 摄像 头 110 以 通过 水 平 旋转 电机 120 拍 摄 


]121 , 后 
箱 50 上 , 


其 配置 为 从 安装 在 车 辆 1 上 的 各 种 传感器 接 


及 车 辆 1 的 中 央 后 方 BC、 左 后 侧 BL 
述 的 集群 300 的 集群 微型 计算 机 340 从 ECU30 接 收 


车 辆 1 的 速度 、 换 档 \ 转 向 信号 的 内 烁 和 方 癌 盘 的 转 癌 方 向, 并且 根 据 通过 集群 微型 计算 机 
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340 的 控制 的 情况 来 拍摄 后 方 区 域 的 图 像 。 

[0066] ”如 图 6-8 和 图 13 所 示 , 后 方 感 测 单元 200 可 安装 在 车 辆 后 部 的 多 个 位 置 处 ,以 感 测 
位 于 车 辆 1 的 中 央 后 方 和 左 后 侧 以 及 右 后 侧 附 近 或 接近 其 的 物体 .为 此 目的 ,后 方 感 测 单元 
200 包 括 超声 波 传感器 210 和 雷达 传感器 220 中 的 至 少 一 个 ,在 这 里 ,超声 波 传感器 210 是 根 
据 超 声波 的 发 送 时 间 和 接收 时 间 来 检测 到 物体 的 距离 的 传感器 ,并 且 雷 达 传 感 器 220 是 根 
据 电磁 波 的 发 送 时 间 和 接收 时 间 来 检测 到 物体 的 距离 的 传感器 。 雷 达 传感器 220 的 感 测 范 
围 比 超声 波 传感器 的 感 测 范围 宽 , 并 且 雷 达 传 感 器 220 的 响应 时 间 短 于 超声 波 传感器 的 响 
应 时 间 。 例 如 ,如 图 7 和 图 8 所 示 , 多 个 超声 波 传感器 210 可 沿 后 保险 枉 60 的 纵向 方向 安装 ,以 
在 向 后 泊 车 和 低速 倒车 的 情况 下 检测 近 距 离 处 的 物体 ,并 且 可 安装 在 后 保险 杠 60 的 左右 边 
缘 处 , 当 车 辆 在 驾驶 期 间 改变 车 道 或 左 转 或 右 转 时 ,检测 车 辆 后 侧 上 的 物体 。 位 于 车 辆 1 的 
中 央 后 方 和 左 后 侧 以 及 右 后 侧 附 近 或 接近 车 辆 1 的 物体 指 的 是 对 驾驶 的 妨碍 ,例如 人 、 车 辆 
和 障碍 物 。 

[0067] ”如 图 4-6、12 和 13 所 示 , 和 集群 300 安 装 在 仪表 板 20 上 ,仪表 板 20 安 装 在 车 辆 1 的 方向 
盘 10 的 前 方 。 另 外 ,集群 300 电 连接 到 ECU 30, 其 从 安装 在 车 辆 1 中 的 各 种 传感器 接收 信息 以 
显示 车 辆 的 当前 驾驶 状况 。 此 外 ,集群 300 包 括 集 群 显示 单元 310、 驾 驶 状况 显示 单元 320., 全 
球 定位 系统 (GPS) 330、 集 群 微型 计算 机 340 和 图 形 处 理 器 350。 电 子 控制 单元 (ECU) 30 可 视 为 
是 用 于 车 辆 中 的 计算 机 。ECU30 具 有 RAM 和 ROM。ECU 30 的 RAM 用 于 临时 存储 在 车 辆 行驶 期 间 
产生 的 各 种 信号 ,并 且 在 设计 阶段 提供 ROM 作 为 车 辆 移动 的 控制 数据 ,一 旦 车 辆 启动 了 ,ECU 
30 从 安装 在 车 辆 中 的 各 种 传感器 接收 信息 ,例如 用 于 检查 与 发 动机 相关 的 每 分 钟 转 数 和 发 
动机 油 量 的 传感器 、 涉 及 冷却 和 加 热 的 温度 传感器 、 涉 及 安全 的 安全 气 赛 传 感 器 和 安全 带 
传感器 以 及 与 车 辆 运动 相关 的 速度 传感器 、ABS 传 感 器 和 左 转 / 右 转 传感器 。 在 这 里 ,由 
ECU30 接 收 或 发 送 的 所 有 信和 号 的 通信 符合 车 辆 通信 标准 CAN 通 信 。 安 装 在 车 辆 1 中 的 ECU 30 
和 各 种 传感器 的 功能 和 操作 在 传统 的 汽车 技术 中 是 公 知 的 ,因此 省 略 其 详细 描述 。 

[0068] ”具体 地 ,集群 显示 单元 310 是 根据 后 方 感 测 单元 200 的 感 测 值 以 内 烁 方式 显示 警示 
灯 的 装置 ,同时 显示 与 车 辆 1 的 位 置 和 路 线 相关 的 路 线 信 息 或 者 由 后 方 拍摄 单元 100 拍 摄 的 
车 辆 中 央 后 方 、 左 后 侧 和 右 后 侧 的 图 像 中 的 至 少 一 个 ,可 使 用 用 于 显示 例如 拍摄 图 像 的 数 
字数 据 的 LCD 面 板 作 为 集群 显示 单元 310。 在 这 里 ,集群 显示 单元 310 包 括 位 于 集群 显示 单元 
310 中 心 的 中 心 区 域 311、 连 接 到 中 心 区 域 311 并 位 于 中 心 区 域 311 左 侧 的 左 侧 区 域 312 以 及 
连接 到 中 心 区 域 311 并 且 位 于 中 心 区 域 311 右 侧 的 右 侧 区 域 313。 提 供 集 群 显示 单元 310 的 中 
心 区 域 311、 左 侧 区 域 312 和 右 侧 区 域 313, 则 在 在 一 个 显示 装置 上 显示 由 后 方 拍摄 单元 100 
以 不 同样 式 拍摄 的 车 辆 中 央 后 方 、 左 后 侧 和 右 后 侧 的 图 人像, 因此 ,驾驶 员 可 使 用 一 个 显示 装 
置 容易 地 检查 车 辆 后 方 的 情况 。 稍 后 将 描述 关于 集群 微型 计算 机 340 的 更 多 细节 。 

[0069] ” 鸭 驶 状况 显示 单元 320 是 从 ECU 30 接 收 车 辆 1 的 驾驶 状况 数据 并 以 模拟 或 数字 方 
式 显 示 车 辆 的 当前 驾驶 状况 ,例如 速度 和 燃油 量 的 装置 .可 替代 地 ,可 以 模拟 方式 和 数字 方 
式 的 组 合 来 显示 驾驶 状况 。 在 这 里 ,在 模拟 显示 中 ,通过 由 驱动 电动 机 操作 的 指示 器 来 指示 
驾驶 状况 信息 ,例如 速度 和 旋转 速率 ,在 数字 显示 中 ,使 用 数字 数据 的 精确 数值 在 显示 面板 
上 显示 驾驶 状况 信息 ,例如 速度 和 旋转 速率 。 例 如 ,驾驶 状况 显示 单元 320 可 显示 车 速 表 、 
RPM、ABS、 燃 油 表 、 安 全 带 警 示 灯 、 冷 却 剂 温度 计 、 远 光 指 示 灯 、 发 动机 油 警 示人 灯 、 电 池 警 示 灯 
和 其 它 警示 灯 和 指示 灯 。 
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[0070] GPS 330 接 收 GPS 信 号 ,从 而 计算 与 车 辆 1 的 位 置 和 路 线 有 关 的 信息 ,并 将 计算 出 的 
与 车 辆 1 的 位 置 和 路 线 有 关 的 路 线 信息 发 送 到 集群 显示 单元 310。 这 和 旨 在 显示 与 车 辆 1 的 位 
置 和 路 线 相关 的 路 线 信 息 , 即 ,在 集群 显示 单元 310 上 的 导航 功能 

[0071] ”集群 微型 计算 机 340 是 接收 后 方 感 测 单元 200 的 感 测 值 并 且 控 制 来 自 后 拍摄 单元 
100 的 拍摄 图 像 和 在 集群 显示 单元 310 上 显示 的 警示 灯 的 装置 .也 就 是 说 ,集群 微型 计算 机 
340 从 ECU30 接 收 车 辆 速度 、 换 档 位置 、 转 向 信号 的 闪烁 和 方向 盘 的 转向 方向 ,从 而 控制 后 方 
拍摄 单元 100 选 择 性 地 拍摄 车 辆 的 中 央 后 方 、 左 后 侧 或 右 后 侧 的 图 像 。 集 群 微 型 计算 机 340 
还 从 GPS 330 接 收 信号 ,从 而 控制 要 显示 在 集群 显示 单元 310 上 的 路 线 信 息 。 为 此 目的 ,集群 
微型 计算 机 340 包 括 路 线 模式 341、 倒 车 模式 342、 左 转 模 式 343、 右 转 模 式 344 和 警示 模式 
345。 

[0072] ”路线 模式 341 是 用 于 控制 路 线 信 息 在 集群 显示 单元 310 的 中 心 区 域 311、 左 侧 区 域 
312 和 右 侧 区 域 313 中 显示 的 模式 ,这 是 在 不 采取 切换 到 倒车 、 转 向 信号 闪烁 以 及 车 辆 1 的 方 
向 盘 10 的 逆 时 针 或 顺 时 针 旋 转 的 动作 的 情况 ,如 图 13 和 14 所 示 。 也 就 是 说 ,如 果 不 进 行 倒车 
模式 342、 左 转 模式 343、 右 转 模式 344 和 警示 模式 345 的 动作 , 则 利用 例如 路 线 信息 执行 导航 
功能 

[0073] “倒车 模式 342 是 这 样 一 种 模式 ,用 于 在 车 辆 1 的 倒车 模式 下 当 车 辆 根据 方向 盘 10 的 
旋转 方向 进行 直线 倒车 、 向 左 倒车 或 向 右 倒 车 时 ,控制 与 车 辆 的 倒车 方向 相对 应 的 拍摄 图 
像 显 示 在 集群 显示 单元 310 的 中 心 区 域 311、 左 侧 区 域 312 和 右 侧 区 域 313 中 ,如 图 13、15 和 16 
所 示 。. 例 如 ,图 16 说 明了 车 辆 在 如 图 15 所 示 出 的 车 辆 1 后 方 的 环境 中 直接 向 后 移动 的 情况 。 
在 这 种 情况 下 ,后方 拍摄 单元 100 拍 摄 车 辆 中 央 后 方 BC 的 图 像 ,并 且 来 自 后 方 拍摄 单元 100 
的 拍摄 图 像 显示 在 集群 显示 单元 310 上 。 

[0074] ”在 这 里 ,在 倒车 模式 342 中 ,可 根据 车 辆 1 的 速度 通过 改变 后 方 拍摄 单元 100 的 垂直 
角度 来 控制 拍摄 的 图 像 显 示 在 集群 显示 单元 310 上 ,为 此 目的 ,后 方 拍摄 单元 100 还 包括 垂 
直 旋 转 电 机 130, 其 具有 与 水 平 旋转 电机 120 联 接 的 垂直 输出 轴 131, 以 使 得 后 方 摄像 头 110 
能 够 在 垂直 旋转 的 同时 拍摄 车 辆 中 央 后 方 、 左 后 侧 或 右 后 侧 的 图 像 ,如 图 19 和 20 所 示 。 另 
外 ,在 倒车 模式 342 中 ,从 ECU 30 接 收 车 辆 1 的 速度 。 如 果 车 辆 1 的 速度 超过 预先 存储 的 速度 ， 
则 控制 后 方 拍摄 单元 100 的 后 方 摄像 头 110 向 上 旋转 。 如 果 车 辆 1 的 速度 小 于 预先 存储 的 速 
度 , 则 控制 后 方 拍摄 单元 100 的 后 方 摄像 头 110 向 下 旋转 。 这 是 因为 低速 向 后 泊 车 仅 需 要 上 距 
车 辆 后 方 10m 以 内 的 环境 图 像 ,而 考虑 到 倒车 速度 ,后 退 鸭 驶 需要 比 向 后 泊 车 的 环境 更 远离 
车 辆 后 方 的 环境 的 图 像 。 

[0075] ”如 图 13、15 和 17 所 示 , 左 转 模 式 343 是 用 于 控制 将 车 辆 1 的 左 后 侧 的 拍摄 图 像 显 示 
在 集群 显示 单元 310 的 中 心 区 域 311 和 右 侧 区 域 313 中 的 模式 ,并 且 如 果 在 车 辆 1 的 传动 机 构 
模式 下 发 生 左 转 信号 的 闪烁 和 方向 盘 10 的 逆 时 针 旋 转 中 的 任何 一 个 时 , 则 以 闪烁 的 方式 在 
集群 显示 单元 310 的 左 侧 区 域 312 中 显示 左 箭头 314。 例 如 ,图 17 说 明了 一 种 情况 ,其 中 后 方 
拍摄 单元 100 拍 摄 车 辆 的 左 后 侧 BL 的 图 像 ,并 且 当 在 图 15 中 所 示 的 物体 A、.B 和 C 位 于 或 接近 
车 辆 1 的 后 方 时 ,同时 左 转 信号 闪烁 或 方向 盘 10 逆 时 针 旋 转 以 改变 车 道 时 ,来 自 后 方 拍摄 单 
元 100 的 拍摄 图 像 显 示 在 集群 显示 单元 310 上 。 

[0076] 右 转 模式 344 是 用 于 控制 将 车 辆 的 右 后 侧 拍 摄 的 图 像 显 示 在 集群 显示 单元 310 的 
中 心 区 域 311 和 左 侧 区 域 312 中 的 模式 ,并 且 在 车 辆 1 的 传动 机 构 模 式 下 如 果 发 生 右 转 信号 
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的 闪烁 和 方向 盘 10 的 顺 时 针 旋 转 中 的 任何 一 个 时 , 则 以 闪烁 的 方式 在 集群 显示 单元 310 的 
右 侧 区 域 313 中 显示 右 箭 头 , 如 图 13、.15 和 18 所 示 。 

[0077] “警示 模式 345 是 这 样 的 模式 , 当 由 在 倒车 模式 342、 т 
的 后 方 感 测 单元 200 感 测 到 物体 从 车 辆 1 的 左 后 侧 接近 车 辆 1 时 ,控制 警 下 和 灯 以 闪烁 的 方式 
显示 在 左 侧 区 域 312 中 ,并 且 当 感 测 到 物体 从 车 辆 1 的 右 后 侧 接近 车 辆 1 时 ， 空 制 警示 灯 以 内 
烁 的 方式 显示 在 右 侧 区 域 313 中 。 也 就 是 说 ,警示 模式 345 是 用 于 通过 后 方 感 测 单元 200 感 测 
位 于 或 接近 车 辆 后 侧 的 盲点 的 物体 以 及 引起 轰 驶 员 注 意 的 模式 ,该 物体 通过 后 视 镜 和 左右 
便 视 镜 是 不 可 见 的 ,包括 车 辆 的 中 央 后 方 .例如 ,图 18 说 明了 一 种 情况 ,其 中 当 在 如 图 15 所 
示 出 的 车 辆 1 后 方 的 环境 中 右 转 信号 闪烁 或 方向 盘 顺 时 针 旋 转 以 改变 车 道 时 ,由 后 方 拍摄 
单元 100 拍 摄 车 辆 1 的 右 后 侧 BR 的 图 像 并 将 其 显示 在 集群 显示 单元 310 上 ,并 且 当 感 测 到 物 
体 C 在 车 辆 1 的 右 后 侧 BR 并 且 在 预先 存储 的 距离 内 时 ,用 于 警示 驾驶 员 的 警示 灯 316,317 以 
闪烁 的 方式 显示 ,以 防止 车 辆 1 改变 车 道 。 

[0078] ”如 图 21-23 所 示 ,集群 300 还 可 包括 震动 传感器 360 和 存储 器 单元 370。 震 动 传感器 
360 是 感 测 施加 在 车 辆 1 外 部 上 的 冲击 的 装置 ,并 且 存 储 器 单元 370 是 可 获得 地 联接 到 存储 
卡 371 以 存储 由 后 方 拍摄 单元 100 根 据 震动 传感器 360 的 检测 值 而 拍摄 的 图 像 。 存 储 器 单元 
370 根 据 存储 卡 371 的 剩余 存储 空间 自动 格式 化 存储 卡 371 或 以 时 间 顺 序 自 动 删除 拍摄 的 图 
像 。 例 如 ,如 果 震 动 传感器 360 感 测 到 冲击 检测 值 大 于 或 等 于 预先 存储 的 冲击 , 则 存储 器 单 
元 370 可 编程 为 存储 在 感 测 到 冲击 的 时 间 之 前 和 之 后 30 秒 内 所 拍摄 的 图 像 .因此 , 当 在 其 图 
像 由 后 方 拍摄 单元 100 拍 摄 的 后 区 域 中 发 生 交 通 事 故 时 ,可 将 拍摄 图 像 用 作 参 考 数 据 。 拍 摄 
的 图 像 可 比 由 黑匣子 拍摄 的 图 像 更 精确 ,其 仅 拍 摄 后 视图 像 而 不 改变 水 平 拍 摄 角 。 

[0079] ”如 图 4-6 和 13 所 示 ,HUD400 与 集群 300 和 ECU30 电 连接 ,并 且 安 装 在 车 辆 1 的 驾驶 员 
座 椅 前 方 的 仪表 板 20 中 ,以 显示 车 辆 1 的 当前 状况 并 将 在 集群 300 的 集群 显示 单元 310 上 最 
示 的 图 像 和 警示 灯 投 影 到 驾驶 员 座 椅 前 方 的 挡 风 玻璃 40 上 。HUD400 包 括 HUD 显 示 面 板 410、 
背景 灯 420、 光 学 系统 430 和 HUD 微 型 计算 机 440。 

[0080] ”具体 地 ,HUD 显 示 面 板 410 从 图 形 处 理 器 350 接 收 路 线 模式 341、 倒 车 模式 342 、 左 转 
模式 343 `\ 右 转 模 式 344 和 警示 模式 345 的 图 形 数据 并 显示 。HUD 显 示 面 板 410 固 定 地 安装 在 轰 
驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 20 中 。 

[0081] ”背景 灯 420 固 定 地 安装 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 20 中 ,并 且 用 作 向 HUD 显 示 面 板 
410 提 供 光 的 装置 。 
[0082] ”光学 系统 430 固 定 地 安装 在 轰 驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 20 中 。 光 学 系统 430 是 将 显示 
在 HUD 显 示 面 板 410 上 的 图 像 的 放大 或 缩小 版 本 投影 到 车 辆 1 的 驾驶 员 座 椅 前 方 的 挡 风 玻璃 
40 上 的 装置 。 

[0083] ”HUD 微 型 计算 机 440 是 根据 白天 和 黑夜 的 外 部 环境 来 调节 背景 灯 420 的 亮度 的 装 
置 。 
[0084] ”如 图 14 和 16-18 所 示 ,HUD 400 在 挡 风 玻璃 40 上 显示 与 显示 在 集群 300 上 的 图 像 相 
同 的 图 像 .在 显示 与 显示 在 集群 300 上 的 图 像 相 同 的 图 像 的 同时 ,也 可 显示 基本 驾驶 状况 信 
時 ,例如 速度 和 燃油 量 。 
[0085] ”另外 ,如 图 24 所 示 ,HUD400 可 配置 为 组 合 器 HUD (C-HUD) 。 为 此 目的 ,HUD400 还 包括 
组 合 器 450。 组 合 器 450 从 车 辆 的 驾驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 20 突 出 或 者 安装 在 仪表 板 20 上 以 


ип 


12 


CN 107791949 В 
{9 


E 可 垂直 获得 。 组 合 器 450 昌 


在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 仪表 板 20 中 ,并且 人 允许 将 显示 在 HUD 显 示 面 板 410 上 的 图 


小 版 本 投影 到 组 合 器 450 上 。 


[0086] 


在 第 一 实施 方式 中 详细 描 


[0087] 


说 


日 透明 构件 形成 


根据 本 发 明 的 第 二 实施 方式 ,用 于 车 载 摄 
单元 100、 后 方 感 测 单元 200、 集 群 300、HUD 400 和 转向 角 传 感 器 500 ,如 图 


明 书 
;以便 不 妨碍 


述 的 元 件 的 多 余 描 


述 。 


角 传 感 器 500 可 安装 在 设置 于 仪表 板 20 的 方 问 盘 安装 件 21 上 。 


[0088] 


和 车辆 速度 ,并且 控 于 
度 而 改变 。 也 就 是 说 ,如 图 


生 
TH 


EVARE 


此 ,可 控 


域 。 
[0089] 


5:273 


最 单元 100 的 后 方 视野 于 


A 


日 援 


可 使 该 范围 与 车 辆 的 速度 匹配 
制 改变 后 方 # 
速 行驶 中 左右 转弯 的 情 
速度 大 于 或 等 于 80km/h 并 且 方 向 盘 的 转向 角 为 45 的 1 


20km/h 并 且 方 向 盘 的 转向 角 为 90 的 情况 下 ， 


日 援 


[0090] 


侧面 拍摄 


头 610 和 安装 在 各 


辆 1 的 左 侧 和 右 侧 的 图 


tal 


EEA 7C 100 7K FF 
UU T, 


ва 600 ELH ZE TE SEL 
驾驶 座 椅 附 近 的 侧 视 镜 80 处 的 


在 本 实施 方式 中 ,集群 300 的 集群 微型 计算 机 340 从 ECU 
し 単元 100 的 水平 } 
27 和 28 所 示 , 随 着 方向 盘 10 的 转向 角 j 


На. 


MEEN 


根据 本 发 明 的 第 三 实施 方式 ,用 于 车 载 摄 
単元 100 、 后 方 感 測 単 元 200、 集 群 300、HUD 400 和 侧面 # 


略 在 第 一 实施 方式 中 详细 描述 的 元 件 的 多 余 描 


速度 的 二 


kiA h 


Ai 


Ж, 


像 。 副 轰 


5 驶 座 椅 侧 摄 


座 椅 后 摄 
[0091] 


面 拍摄 


18:21622 , РД} 


1455620 ФЕ 


驾驶 员 座 椅 的 侧 视 镜 70 处 的 驾驶 员 座 椅 侧 摄 
像 头 620 , 其 配置 为 六 
E4 SK 621 MF 


副 驾 驶 座 


Ер 


才 驶 座 椅 的 前 方 视 野 和 后 方 视野 的 图 


ИЕЛЕ 


像 以 及 日 


后方 拍摄 


转 到 


mI) 225 
Ё 


摄像 头 622 拍 摄 


的 图 


像 以 及 上 


Es 
[0092] 


[0093] 图 


側 的 1 
H HEA 


31 示 出 了 位 于 车 
集群 300 和 HUD400 上 显示 昌 
式 在 集群 30 和 HUD400 上 显示 


A 


摄 


на 


另外 ,在 本 实施 方式 中 ,HUD400 将 来 自 侧面 3 
示 在 集群 显示 单元 310 上 的 # 


дз 


像 昌 


日 人 


ШЕ $ 


A 


単元 100# 


集群 300 的 图 


し 単元 600# 


遇 像 头 的 HUD 集 成 集群 系统 包括 后 方 扫 
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前 方 视野 。 光 学 系统 430 固 定 地 安装 


像 的 放大 或 缩 


Н 


摄 


25-28 所 示 。 将 省 略 


青 况 下 ,以 及 车 辆 速度 小 于 


转 回 角 传 感 器 500 是 检测 方向 盘 10 的 转向 角 并 将 检测 值 传送 到 ECU30 的 装置 。 转 向 


30 接 收 方向 盘 10 的 转向 角 
羽 根 据 方向 盘 10 的 转向 角 和 车辆 速 
兽 大 ,集群 微型 计算 机 340 控 
范围 ,以 进一步 向 一 侧 转移 。 另 外 ,集群 微型 计算 机 340 
,以 根据 车 辆 的 速度 不 同 地 设 定 方向 盘 10 的 转向 角 范 围 。 因 
昌 摄 范围 。 这 是 为 了 在 高 速 行驶 中 的 车 道 变换 和 低 
兽 加 而 减 小 方向 盘 10 的 转向 角 。 例 如 ,在 车 辆 


或 等 于 


报 单 元 100 可 编程 为 


椅 侧 摄 
1 驾驶 座 椅 前 摄 
像 。 


ИЖ 


有 的 图 


副 驾 驶 座 椅 


前 撮 


ARES E 


AB 


Ер 


FRK THUD E ERE ЖЕРЕ JE 771 
単元 600, 如 图 


Е СУЛЕ 


相同 的 水平 区 


E 


ИЖ 


29 和 30 所 示 。 将 省 


KIR 
э 


在 本 实施 方式 中 ,集群 300 的 集群 微型 计算 机 340 从 ECU 30 接 收 车 辆 的 速度 、 换 档 、 
转向 信号 的 闪烁 ` 方 向 盘 的 转向 方向 ,并 且 根 据 车 辆 的 转向 方向 和 车 道 变 换 的 方向 将 
単元 600】 


由 側 


像 一 起 显示 在 集群 显示 单元 
310 上 。 特 别 的 ,在 传动 机 构 模式 下 当 集 群 微型 计算 机 340 从 ECU30 接 收 到 右 转 信和 号 
驶 座 椅 的 方向 盘 的 方向 时 ,集群 300 将 上 
単元 100# 


闪烁 或 旋 


副 驾 驶 座 椅 后 


像 一 起 显示 在 集群 显示 单元 310 


单元 600 和 后 方 二 


形 处 理 


НИНЕ 


像 ， 


HB 


侧面 拍摄 


县 单元 100 和 


副 罗 驶 座 椅 后 摄 


単元 600 
青 况 下 ,如 果 集群 微型 计算 机 340 接 收 到 右 转 信 


拍摄 的 医 


号 的 


ПЖ 


及 单元 100 的 显 


器 350 投 影 到 挡 风 玻璃 40 上 。 
辆 前 方 或 后 方 或 接近 车 辆 的 物体 ED 和 F 的 实施 例 , 其 说 明了 在 
32 说 明了 根据 图 


31 的 实施 方 


像 . 例 如 ,在 


旭 像 头 622 拍 摄 


13 


有 的 图 


ШЕ 


驶 座 椅 于 车 辆 右 
闪烁 或 硕 时 针 旋 转 的 方向 盘 的 位 
像 显示 在 集群 显示 单元 310 
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的 中 心 区 域 311 和 左側 区 域 312 中 ‚ЖН Ян ит РДА ЛТ Е NIX 313P. RKA 
轰 驶 座 椅 前 摄像 头 621 的 图 像 318 可 这 样 的 方式 显示 :图 像 318 与 由 后 方 拍摄 单元 100 和 表 
驶 座 椅 后 摄像 头 622 拍 摄 的 图 像 区 分 开 
[0094] ”根据 本 发 明 的 第 四 实施 方式 ， 用 于 和 车载 摄 像 头 的 HUD 集 成 集群 系统 包括 后 方 拍摄 
单元 100、 后 方 感 测 单元 200、 集 群 300、HUD400、 侧 面 拍 摄 单元 600 和 前 拍摄 单元 700, 如 图 33 
和 34 所 示 。 将 省 略 在 第 一 至 第 三 实施 方式 中 详细 描述 的 元 件 的 多 余 描述 。 
[0095] “前 拍摄 单元 700 安 装 在 车 辆 的 前 方 以 拍摄 车 辆 1 的 前 方 视 野 的 图 像 。 例 如 ,前 拍摄 
单元 700 可 安装 在 前 保险 杠 90 上 。 
[0096] ”在 本 实施 方式 中 ,集群 300 的 集群 微型 计算 机 340 从 ECU 30 接 收 车 辆 速度 和 换 档 位 
置 , 如 果 在 传动 机 构 模 式 下 和 车辆 的 速度 小 于 或 等 于 一 定 速度 , 则 集群 300 在 集群 显示 单元 
310 上 显示 前 拍摄 单元 700 拍 摄 的 图 像 。 也 就 是 说 ,前 拍摄 单元 700 用 于 在 启动 移动 车 辆 或 向 
前 或 向 后 移动 车 辆 以 停放 车 辆 时 补充 由 于 车 辆 本 身 和 车 辆 发 动机 日 的 高 度 而 阻碍 的 前 方 
视野 。 
[0097] ”此 外 ,HUD400 将 由 前 拍摄 单元 700 拍 摄 的 图 像 以 及 显示 在 集群 显示 单元 310 上 的 图 
像 由 集群 300 的 图 形 处 理 器 350 投 影 到 挡 风 玻璃 40 上 。 
[0098] ”从 上 述 描述 显而易见 的 是 ,根据 本 发 明 实 施 方式 的 用 于 车 载 摄像 头 的 HUD 集 成 集 
群 系统 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 集群 和 HUD 上 显示 车 辆 的 后 方 视 野 的 拍摄 图 像 。 因 此 ,可 在 观察 
车 辆 后 方 的 环境 时 减少 视线 转移 距离 和 视线 转移 时 间 ,并 且 可 防止 由 于 从 前 方 视野 分 心 而 
导致 的 交通 事故 。 
[0099] ”第 二 ,HUD 集 成 集群 系统 在 芍 驶 员 座 椅 前 方 的 集群 和 HUD 上 显示 根据 车 辆 速度 、 换 
档 、 转 向 信号 的 闪烁 和 方向 盘 的 转向 方向 的 车 辆 中 央 后 方 ` 左 后 侧 和 右 后 侧 的 至 少 一 个 的 
图 像 。 因 此 ,驾驶 员 可 容易 地 根据 各 自 的 情况 观察 后 方 视野 。 
[0100] ”第 三 ,HUD 集 成 集群 系统 显示 根据 位 于 车 辆 附近 或 正在 接近 车 辆 的 物体 的 车 辆 后 
方 视野 的 拍摄 图 像 和 警示 灯 。 因 此 , 当 车 辆 倒车 或 改变 车 道 时 可 容易 地 吸引 驾驶 员 的 注意 。 
[0101] “第 四 ,HUD 集 成 集群 系统 在 驾驶 员 座 椅 前 方 的 部 分 上 显示 与 轨 驶 员 座 椅 和 副 驾 驶 
座 椅 相对 应 的 后 视图 像 以 及 位 于 副 驾 驶 座 椅 前 方 并 且 由 于 前 方 物体 而 不 容易 从 和 鸭 驶 员 座 
椅 看 到 的 物体 的 拍摄 图 像 .因此 ,可 促进 向 右 的 车 道 变换 。 
[0102] 虽然 为 了 说 明 的 目的 已 公开 了 本 发 明 的 优选 实施 方式 ,但 是 本 领域 技术 人 员 将 理 
解 , 在 不 脱离 如 所 附 权 利 要 求 中 公开 的 本 发 明 的 范围 和 精神 的 情况 下 可 进行 各 种 修改 、 添 
加 和 替换 。 
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